3 Контроль знаний
3.1 Перечень вопросов к экзамену

1. Постановка задачи.

2. Основные определения.

3. Формула Коши.

4. Задача оптимального управления с фазовыми ограничениями как дискретная задача ОУ.

5. Дискретная задача оптимального управления с фазовыми ограничениями как задача ЛП.

6. Построение М- аппроксимации задачи оптимального управления с фазовыми ограничениями. Пример.

7. Управляемость динамической системы (определение).

8. Исследование управляемости динамической системы.

9. Опора ограничений.

10. Опорная совокупность.

11. Невырожденность опорной совокупности.

12. Формула приращения критерия качества.

13. Сопряженная система.

14. Критерий оптимальности.

15. Опорный критерий оптимальности. 
16. Второй вид формулы приращения критерия качества. 

17. Второй вид сопряженной системы.

18. Связь между сопряженными системами.

19. Принцип максимума

20. Следствие принципа максимума

21. Критерий субоптимальности

22. Сопровождающая котраектория и функция потенциалов

23. Структура.

24. Определяющие элементы. 
25. Свойства структуры и определяющих элементов.
26. Общая схема алгоритма.
27. Процедура ФАРОЗ.
28. Процедура доводки.
29. Уравнения доводки.

30. Конечность метода.

31. Невырожденность решения. Определение.

32. Матрица Якоби. 

33. Лемма о невырожденности решения.

34. Конечность метода.
3.2 Образец тестовых заданий по дисциплине специализации
1. Основными ограничениями в динамической задаче оптимального управления являются:

	а)
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2. Оптимальными будем называть допустимые управление 
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 и траекторию 
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, на которых:
	а)
	критерий качества достигает минимальное значение

	б)
	критерий качества достигает максимальное значение

	в)
	не определён


3. К какой задаче линейного программирования можно свести задачу оптимального управления с фазовыми ограничениями:

	а)
	канонической 

	б)
	интервальной


4. В чём заключается прямая задача опоры:
	а)
	обеспечить на итерациях выполнение основных ограничений

	б)
	обеспечить на итерациях выполнение прямых ограничений

	в)
	нет задач


5. Из чего состоит опора 
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ограничений задачи оптимального управления с фазовыми ограничениями:

	а)
	опорных отрезков 
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	б)
	опорных моментов 
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	в)
	опорных отрезков и моментов


6. Используется ли критерий оптимальности для построения конструктивного алгоритма решения задачи оптимального управления с фазовыми ограничениями:

	а)
	да

	б)
	нет


7. Структурой задачи 
[image: image11.wmf]S

 это:

	а)
	конечномерная информация о решении исходной задачи

	б)
	полная информация о решении исходной задачи

	в)
	не учитывается при построении решения


8. Определяющими элементами задачи 
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 это:
	а)
	точные значения, полученные в результате вычислений 

	б)
	приближённые значения, полученные в результате вычислений

	в)
	точные значения 


9. Из скольких процедур состоит алгоритм решения задачи оптимального управления с фазовыми ограничениями:

	а)
	4

	б)
	2

	в)
	3


10. Какие результаты процедуры ФАРОЗ:
	а)
	идентифицируется структура

	б)
	идентифицируются определяющие элементы

	в)
	вычисляются структура и определяющие элементы

	г)
	идентифицируется структура и вычисляются определяющие элементы


11. В чём заключается процедура доводки:
	а)
	формировании уравнений доводки

	б)
	решении уравнений доводки

	в)
	получении оптимального управления

	г)
	Анализе результата решения уравнений доводки


12. В случае невырожденности решения 
[image: image13.wmf](

)

×

0

u

 решения задачи оптимального управления с фазовыми ограничениями алгоритм будет конечен:

	а)
	нет

	б)
	да

	в)
	Невырожденность решения не влияет на конечность алгоритма
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